Alternanza Scuola - Lavoro A.S. 2016-2017

Sistema semaforico per
estione traffico AGV

Analisi del problema e progetto di massima

7
& %
Q\ ™
(@) )
; PRI MO 5‘
— LE VI 57 FIAT CHRYSLER AUTOMORBILES
o S
7

DAL 1982




ANONE S
& es %

®
=2
5
=
e
5
=
"o

2.

d
Figg, -

PRIMO
LEVI
DAL 1o62

Richiesta del cliente

Realizzare un sistema di gestione di un incrocio regolato con
semafori per gestire il fraffico in produzione tfra mezzi guidati con
sistema AGV e altri mezzi

Specifiche:

» Convoglio dicarrelli ogni 30/20 secondi
» Mezzo AGV sentiero ad impulsi

» Velocita AGV di 5/7 Km/h

» 20 metri da piattaforma a piattaforma

» Sistema indipendente




Realizzazione pratica

Per svolgere il progetto abbiamo bisogno di:

» Arduino
» Sensori Wireless
» Semaforo a tre luci




La scheda Arduino

= E’una piattaforma open-source.

» E’ una scheda fisica programmabile in linguaggio macchina
o in linguaggio ad alto livello, che tramite un programma
apposito, ci permette di codificarlo.
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» [’ formato da due elementi;
®» |a scheda elettronica

= || software programmabile senza costi



La scheda Arduino

» F' || cuore del sistema
» Gestisce i segnali ricevuti dai sensori.

® || programma al suo interno elabora le
iInformazioni ricevute e genera le uscite

» |nvia i comandi al semaforo
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Soluzionli proposte

»Sistema di gestione wireless con sensori
»Q radio frequenza

» A |ettura ottica

»Sistema di gestione cablato




Schema di principio
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Soluzione con rete Wireless

Sara realizzato un sistema automatico per la gestione del

semaforo framite |'utilizzo di sensori di radiofrequenza.




Rete wireless con dispositivi a radiofrequenza

I sistema prevede:

« Un modulo principale di gestione
utilizzando una scheda Arduino

» Rilevatori di passaggio AGV con
antenne

 Trasmettitori e ricevitori a
radiofrequenza




Rete wireless con dispositivi a lettura ottica

I sistema prevede:

« Un modulo principale di gestione utilizzando una
scheda Arduino

« Sensori ottici d muro

« Strisce catarifrangenti su ogni AGV




Sistema cablato

Il progetto prevede che i collegamenti con I'unita di
controllo ARDUINO siano realizzati con I'utilizzo di cavi

elettrici

Cablato: collegamenti con i vari componenti trasmettitori
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Collegamento cavi

| cavi verranno collegati a tutti i dispositivi, fra cui il semaforo, la
scheda arduino e tutti i sensori utilizzati.

Cio permettera di frasmettere informazioni ad una velocitd piu
elevata con meno possibilitd di guasti.




Analisi deil costi

Sistemi proposti Minimo [ Massimo
Sistema di Hardware

gestione 150,00«

principale Programmazione

pArelIno) 30€ora X 20 giorni 4800,00€

sensori a radio frequenza (RF) 500 00€

sensori a lettura ottica 1000.00€

Sistema cablato 6000.00€




Confronto delle soluzioni

Sistemi proposti Vantaggi Svantaggi

Sistema con sensori a radio  Facile da integrare
frequenza (RF) nell’ambiente di lavoro

Poco influenzabile
dall’ambiente circostante

Puo funzionare con diversi
dispositivied & modulare

Economico
Sistema con sensori a Facile da integrare
lettura oftica nell’ambiente di lavoro

Dispositivo di rilevamento
carrelli AGV semplice

Sistema cablato Continuita di servizio e
robustezza nella connessione

Poca necessita di
manutenzione




GRAIZIE

Progetto realizzato dalla classe 3C
Informatica in partnership con FCA.
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