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INTRODUZIONE
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COMUNICAZIONE BLUETOOTH-
IL CIRCUITO



COMUNICAZIONE BLUETOOTH-MATERIALE

SCHEDA BLUETOOTH MASTER HC-05
COLLEGAMENTO CON SCHEDA ARDUINO MEGA

SCHEDA BLUETOOTH SLAVE HC-0O6
COLLEGAMENTO CON SCHEDA ARDUINO GENUINO



COMUNICAZIONE BLUETOOTH- INIZIALIZZAZIONE
SCHEDA MASTER

Occorre inizializzare la scheda master in modo
che si predisponga ad inviare messaggi

Premere a

bluettoth @

cune volte il pulsante sulla scheda
uando non e collagata

Tenere premuto il pulsante prima di dare
corrente alla scheda tramite VCC

Quando il led sulla scheda lampeggia, posso
caricare il codice arduino ed inviare i comandi
dal monitor seriale



COMUNICAZIONE BLUETOOTH- INIZIALIZZAZIONE
SCHEDA MASTER - CODICE ARDUIN
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S/libreria per la comuanicazione fre le due schede bluetocoth

#include <SoftwareSerial.h>

Sfoggetto utilizzato per la comunicazione fra le due achede
SoftwareSerial BIserial{ld, 11 }); 7/ BX | TIX

Jf Connettere HC-05 TX &l pin Arduinc 10 (EBX).

S Connettere HC-05 BX al pin Arduinc 11 TX con un circuito apposito che
S gbbassi la corrente dai 5V 4di arduinc ai 3.3V della acheda

char c =" ";

volid setup()
{
Serial.begin{9600) ;7
Serial.println{"Arduinc iz ready™):
Serial.println ("Bemember to select Both HL & CE in the serial monitor™):

Ff HC-05 default serial speed for AT mode is 38400
SAS0L0 IN FASE DI SET-UF IMPOSTABE 35400 BAUD

JSEERE L'"AT MODE DI SETUFP DEI COMRNDI
BTserial.begin{(38400) ;



COMUNICAZIONE BLUETOOTH- INIZIALIZZAZIONE
SCHEDA MASTER - CODICE ARDUINO

vold loop()

f/ leggo dal Serial Monitor su BC collegato ad arduing
f/e invio alla scheda bluetooth HC-05
if (Serial.availakle())
{
c = Serial.read():;
BTaerial.write({c):

// Leggo dalla scheda bluetocoth HC-05 invic al Serial Monitor sul pc collegato ad arduinc
if {BIserial.azwvailakl=())
{
¢ = Blserial.read();
Serial.write(c):



COMUNICAZIONE BLUETOOTH-
INIZIALIZZAZIONE SCHEDA MASTER -
COMANDI DA MONITOR SERIALE SU PC A
SCHEDA BLUETOOTH

//ELENCO DET COMANDI PER IL 3ET-UP DA LANCIARE DAL EC

//AI per controllare di essere in AT-MODE- restituisce ok

//AT+ROLE=] per impostare la modalitd mester- restituisce ok

//RT+(MODE=] per fare in modo che 3i colleghl a qualsiasi scheda bluetooth
//- nel nostro caso alla acheda slave HC-08



CODICE SCHEDA PIR/MASTER - CODICE
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//CODICE SCHEDR MASTER]

//pin del sensore PIR che rileva il movimento del passaggioc del carrello AGV
#gdefine pir 4

//libreria per la conne3ssione via bluetooth tra due schede bluetooth
#ginclude <SoftwareSerial.h>

f/HC-05 & la scheda master qui gestita per inviare un messaggio
SoftwareSerial BIserial({2, 3); // BX | TX

f/il messaggic inviato & '1' per dire all'altra scheda di accendere il rosao
char isBRed ="'0";

//variabile per testare 3e 3ta passando il carrello AGV
J/LOW, non sta passandoy HIGH, sta passando il carrello
int is3Passing = LOW;



ICE SCHEDA PIR/MASTER - CODICE
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OMPLETO

C
CC

= U

[{***inizializzazione

vold setup() |
[/inizizlizzo 1a connessione tra le achede bluetooh in modalita seriale
[/usare o 3te3so baud rate su master e alave
BTserial.begin(9600);
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Sr/***programma di geatione SENSORE PIR e scheda BLUETOOTH MASTER
vold loop() |

//1eggo 3e 3ta passando il carrello

igPassing = digitalBead({pir):;

//3e il sensore PIR rileva un carrello

i1f (i3Passing == HIGH)

il
isBed = '1';
S/invio 11 messaggio di accendere il roso alla seconda scheda
BTserial.write (isBed):;
S faspetto che 11 carrello AGV 3ia fucorl dalla portata del senscore PIR
delay (S000);
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ODICE SCHEDA SEMAFORO/SLAVE - TEST
CON

H
JUNICAZIONE BLUETOOTH

,Z O

S/CODICE DA INSTALLARE SULLL SCHEDA ARDUINC CON IL BLUETCOTH SLAVE (CON IL SEMAFCRD) FER I TEST DI CONMNESSICHE
S/CON LA SCHEDR ELUETCOTH MASTER INSTALIATA SULLE SCHEDR ARDUINGC CON IL SENSCEE PIﬂ ”"!1\§
#include <SoftwareSerial.h>

SoftwareSerial BISerial({l2, 11); // BX | TX

void setup()

{
Serial.begin (9600) ;
Serial.println{"LEGGI IL VALORE INVIATO ALLA SCHEDAR SLAVE BLOOTOOH:"™):
f/fle due schede devono comunicare con lo stessc baud 4di 9600
BISerial.begin (9600) ;

vold loop()

f/ leggo gquello che la scheda blootoch master ha inviato alla slawve collegata alla presente scheda arduinc
S & lo scrivo su monitor seriale

if (BISerial.available())

Serial.write (BISerial.read())r
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A SEMAFORO/SLAVE - CODICE
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yflibreria per la conne3sione via bluetooth tra due achede bluetooth
$define pir 4

$¢include <SoftwareSerial.h»

//HC-06 & la scheda SLAVE qui gestita per ricevere un me3saggio
SoftwareSerial BTserial(l2, 11); // BX | TX

//il me33aggio ricevuto & '1' per dire alle scheds di accendere il rosac
char isRed ='0";

int vl = 2;
int gl = 3;
int rl = 4;



f/dichiarc le procedure per accendere, rispettivamente, il semaforo verde svi),
//quello gialle 3g() e quello rosso sr{)

void sv{int v, int g, int r);

veld sg(int v, int g, int r);

vold sr(int v, int g, int r);

f/*¥**inizializzazione

vold setup() |
ffinizializzo la connessione tra le schede bluetooh in modalitd seriale
//usare lo stessc baud rate su master e 3lave
BTserial.begin(9600);



CODICE SCHEDA SEMAFORO/SLAVE - CODICE
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f/***programma di gestione del SEMAFORO e acheda BLUETOOTH SLAVE »
void loop() |

avi{vl,gl,rl); //zemafcrc verde
//finché non arriva neasun 3egnale dal bluettoth master
f/1l semaforo reata verde
while(izred == '0")
{
!/ leggo quellc che la acheda blootoch mester ha inviato allas slave collegata alla presente acheda arduinc
if (BISerial.availakle())
isBed=BTSerial.read();

ag{vl,gl,rl); //semaforo giallo
delay (3000 ;

ar{vl,ql,rl); //semafcroc rossc
J/BSPETTC CHE IL CRERELLO AGV 5SIA PASSATO
delay (5000} ;



CODICE SCHEDA SEMAFORO/SLAVE - CODICE
COMPLETO

f/procedura per accendere il semaforo verde
J/in input passo come parametri i pin dei tre colori wverde, gialloc e rosao del semaforo
void av{int v, int g, int r)|
Sfaccendo il werde
digitalWricte (v, HIGH);
S/apengo il giallo & il ros3ao
digitalWrite (g, LOW)
digitalWrite(r, LOW);

vold ag{int v, int g, int r}|
digitalWrite (v, HIGH);
digitalWrite (g, HIGH) ;
digitalWrite(r, LOW);

vold sr{int v, int g, int r)|{
digitalWrite (v, LOW);
digitalWrite (g, LOW)
digitalWrite{r, HIGH):



CONCLUSIONI

Gestione del prototipo con:
robot car kit per simulare il carrello AGV
Tre led per simulare un semaforo
Sensore PIR per rilevare il passaggio
Scheda bluetooth master HC-05
Scheda bluetooth slaveHC-06
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